Automaticka konstrukce a optimalizace

patrolovacich strategii
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Patrolovani — klasicky pfistup

$100 $50 $100 $40

projit okruh zabere 25 min

Utoénik ma poklidnych 25 minut pro utok na KB 1 s hodnotou 100!

Nékdy se otocte a bézte zpét!
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Patrolovani s nahodou

4 mi 5 mi 3,5 min
$100 —" 5 $50 min $100 $40

Z pohledu utoku na KB 1 se hlidka vrati za:
8 min s pravdép. 15 %,
18 min s pravdép. 45 %,
25 minut jen s pravdép. 40 %.
Stfedni ¢as navratu je 19,3 minuty.
Optimalizujeme-li na stfedni &as délky utoku nasobeny cenou,
nema utocnik leps$i moznost.
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Optimalizace ndhodnostni patrolovaci strategie

@ Optimalizace pravdépodobnosti je vypoletné velmi narony tkol.
@ My jsme v tom nejlepsi na svété.
@ Varianty patrolovacich modeli:

@ "klasicky patrolling” — kaZdy cil ma dany &as potfebny k prolomeni

vice hlidek — kooperace vs. samostatnost

chytré ptepindni strategii p¥i zmé&né v modelu
@ "Zeroslepost” — hlidka nemusi tGtok 100% odhalit, pfestoZe vrchol navétivi
@ patrolovani pro specifické topologie
e
@ Technologicka podpora:
@ interni SW ndstroj pro optimalizaci stategif
@ vizualizace strategii

@ priivodce hlidky generujici nahodné volby
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Vizualizace strategii
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Vizualizace strategii

TRANSTIO! PATH PREFERENCE.
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Privodce hlidky — webova/mobilni aplikace

KB1

Hlavni hala

KB4

Pred halou B

KB7

Pred halou D

KB10

Pred halou F

KB13

Pred halou H

KB2

pilet

KBS

odet

KB8

Odpogivama

KB11

Prestup

KB14

Hiavni vstup

KB16

Pred halou 3

Zvolte pocate¢ni bod

KB3

Pred halou A

KB6

Pred halou ©

KB9

Pred halou

KB12

Pred halou G

KB15

Pred halou |

Pied halou D

* Opravit zadani > Nasledujici bod
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/avér

@ Co miZeme nabidnout
@ automatické generovani ndhodnostnich strategii
@ upravu parametrii modelu dle domluvy
@ exaktni srovnani velkého poltu nagenerovanych strategii
@ vizualizaci strategie pro konzultaci s odbornikem z praxe

@ mobilni aplikaci pro praktické provadéni dohledu dle ndhodnostni strategie

@ Ocenime experta, ktery
@ doda parametry pro modely k vypoltu strategii
@ dle svych zkuSenosti vyhodnoti a okomentuje nami vypoltené strategie

@ bude partnerem pro debaty nad prakti¢nosti zvoleného matematického
modelu
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